FISA DISCIPLINEI
Anul universitar 2025-2026

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatdmant superior UNIVERSITATEA TEHNICA ,,GHEORGHE ASACHI” DIN IASI

1.2 Facultatea Constructii de Masini si Management Industrial

1.3 Departamentele Sisteme de productie digitale - CMMI, Inginerie si management - DIMA
1.4 Domeniul de studii Inginerie si management

1.5 Ciclul de studii' Licentd

1.6. Programul de studii Inginerie economici in domeniul mecanic

2. Date despre disciplina

2.1.1 Denumirea disciplinei — (in limba roména) MASINI-UNELTE

(in limba engleza, conform Suplimentului la diploma) MACHINE TOOLS

2.1.2. Codul disciplinei 1Ind-6.01-DID-T

2.2 Titularii activitatilor de curs Conf.dr.ing. Irina Cozminca

2.3 Titularul activitatilor de aplicatii (P, L) Conf. dr.ing. Irina Cozminca, as.dr.ing. Neculai-Eduard Bumbu
2.4 Anuldestudii> | III [2.5Semestru® | 6 2.6 Tipul de evaluare* | E  [2.7 Tipul disciplinei® | DOB

3. Timpul total estimat al activitatilor zilnice (ore pe semestru)

3.1 Numadr de ore pe sdptamana 4 |3.2curs 2 |3.3asem. 3.3b laborator | 1 |3.3c proiect 1 |3.3.d practica
3.4 Total ore din planul de invitimant®| 56 |3.5 curs 28 |3.6asem. 3.6b laborator | 14 |3.6¢ proiect 14 |3.6.d
Distributia fondului de timp’ Nr. ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 14
Pregitire seminarii/ laboratoare/ proiecte, teme, referate si portofolii 16
Examinri® 2
Alte activitati:

3.7 Total ore studiu individual® 44

3.8 Total ore pe semestru'’ 100

3.9 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum'! Organe de masini
4.2 de rezultate ale invatarii |-
5. Conditii
5.1 de desfisurare a cursului'? Sala de curs dotata cu tabla, videoproiector, ecran
- Sala de laborator dotata cu masini-unelte universale si CNC, standuri experimentale si
5.2 de desfasurare a seminarului / echipamente de masura/control
laboratorului / proiectului'? - Sald de proiect cu tabla, laptop, imprimanta, pentru prezentarea sintetica a notiunilor
teoretice necesare rezolvarii etapei curente si ruldrii unui program de calcul.

6. Obiectiv general al disciplinei

Dezvoltarea capacititii de analiza si evaluare a sistemelor de actionare, de comanda si automatizare specifice
masinilor-unelte, precum si cele legate de structura si modul de functionare a subansamblelor specifice masinilor-
unelte, in conditii impuse de eficienta si precizie a prelucrarii.

7. Rezultatele invatarii'*
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Studentul/ Absolventul:
o e cunoaste principiile de lucru si structura constructiv-functionald a masinilor-unelte;
= e defineste concepte, teorii, metode si principii de baza ale proiectarii echipamentelor tehnologice de fabricare,
E, a componentelor acestora, specifice ingineriei mecanice.
g o identifica si descrie reprezentéri grafice specifice produselor, fenomenelor si proceselor specifice ingineriei si
S managementuli O ..
e explica si interpreteaza scheme si structuri cinematice din componenta masinilor-unelte;
® proiecteazd componente din structura sistemelor de fabricatie.
Studentul/ Absolventul:
= e opereaza cu instrumentele si echipamentele de laborator pentru studierea fenomenelor fizice ce au loc in timpul
= proceselor de prelucrare prin aschiere;
_g o utilizeaza reprezentari grafice asociate structurii masinilor-unelte;
2 o face achizitie de date experimentale asociate unor procese de aschiere si le prelucreaza;
< e descrie si aplica etapele de proiectare a unui subansamblu de reglare din structura unei masini-unelte, in conditii
ergonomice si de eficienta.
N Studentul/ Absolventul:
E R e respectd principiile, normele si valorile de etica In executarea corecta si la termen a sarcinilor profesionale, prin
= g abordarea unei strategii de munca riguroase, eficiente si responsabile in luarea deciziilor pentru rezolvarea
- problemelor;
= *5 e dezvolta abilitati de lucru si de comunicare pentru colaborarea eficientd in indeplinirea sarcinilor specifice
g = ingineriei si managementului.
S @ evalueaza si valorificd oportunitati de afaceri si de dezvoltare antreprenoriala.
& constientizeaza aspectele de responsabilitate sociala si etica profesionala.
8. Metode de predare

In activitatea de predare vor fi utilizate prelegeri participative si dezbateri pe baza unor prezentiri Power Point
care vor fi puse la dispozitia studentilor. Prezentarile contin imagini si schite, astfel incat informatiile sa fie usor de
inteles si asimilat. Fiecare curs va debuta cu o scurtd recapitulare a notiunilor parcurse la cursul anterior.

Metoda de predare este bazata si pe modele de invatare prin descoperire facilitate de explorarea directd si
indirecta a realitatii (experimentul, demonstratia), dar si pe metode bazate pe actiune, precum exercitiul, activitatile
practice si rezolvarea de probleme). Dupa fiecare prelegere studentilor li se pune la dispozitie suportul de curs in format

.pdf.

9. Continuturi

9. 1. Curs?®

Metode de predare

Timp alocat

9.1.1 Introducere. Procesul de aschiere si structura sistemului tehnologic. Elementele
structurale ale sistemului tehnologic MUSDP. Obiectivele fundamentale ale masinilor-
unelte. Conditii constructive si de exploatare. Structura cinematica. Schema cinematica.
Scheme structurale.

9.1.2. Actionarea mecanica a masinilor-unelte.

- Lanturi cinematice pentru miscarea principald. Definire. Gama de reglare. Reglare
continud/ reglare discontinud. Natura girului turatiilor. Structura mecanismelor de reglare.
Sinteza cutiilor de viteze din structura lanturilor cinematice. Determinarea pe cale analitica
a rapoartelor de transmitere. Structuri normale si structuri complexe. Ecuatia structurala.
Diagrama structurala. Diagrama de turatii.

- Solutii de optimizare a cinematicii masinilor unelte. Suprapunerea turatiilor.
Actionarea lanturilor cinematice cu motoare asincrone cu turatii multiple Treapta de
intoarcere. Treapta dubla de intoarcere. Lira cu roti de schimb. Variatori mecanici.

- Lanturi cinematice de avans. Definire. Caracteristici. Clasificare. Mecanisme de
reglare pentru lanturi cinematice de avans.

- Lanturi cinematice pentru miscari auxiliare.

- Lanturi cinematice de interdependenta.

9.1.3. Elemente de actionare hidraulica a masinilor-unelte

Parametrii transferului energetic in actionarea hidraulica. Principii constructive ale
pompelor si motoarelor hidraulice. Structura circuitelor de actionare si comanda hidraulica
pentru migcari de lucru i automatizare. Aparataj de reglare si control a debitului. Reglarea
volumica. Regulatoare de debit. Reglarea presiunii. Supape.

9.1.4. Elemente de automatizare a masinilor-unelte
Circuite de automatizare. Automatizarea mecanica. Structura si productivitatea maginilor-
unelte automate. Agregarea masinilor-unelte automate.

9.1.5. Masini-unelte cu comanda numerica.

Prelegere interactiva.
Expunere in Power-
Point.

Prezentare de clip-uri
video pentru
exemplificare.
Scheme importante
desenate la tabla.
Dezbateri pe tematica
prezentata.

2 ore

14 ore

6 ore

2 ore

4 ore
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Circuite de comandd numerica. Purtitori de program. Programarea manuald si

programarea automata a masinilor cu comanda numerica.

Bibliografie curs:
1. Cagler Gh., Masini-unelte. Cinematica., Rotaprint, I.P.Iasi, 1970.

. Dominte G., Drutu C., Plahteanu B., Magini-unelte si sisteme de magini, Ed. Stiinta, Chisinau, 1990.

. Drutu C., Exploatarea masinilor-unelte, Rotaprint, .P.lasi, 1978.

. Ispas C., Predincea N., Ghionea A., Constantin G., Masini-unelte. Mecanisme de reglare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1997.
. Ispas, C., Predincea, N., Zapciu, M., Popovici, G., Rusu-Cassandra, A. Magini-unelte. Elemente de structura. Ed. Tehnicd, Buc., 1997.

. Tura L., Sistemul mecanic al maginilor unelte, Ed. Performantica, lasi, 2007.
. Zetu D., Burlacu C., Plesu Gh., Masini-unelte automate, Casa de Editurd Venus, lasi.

2

3

4

5

6. Moraru V., Plahteanu B., Velicu S., Magini-unite speciale, Ed. Did. Ped., Bucuresti, 1982.
7

8

9. Cozminca Irina, Suport curs Masini-unelte, 2025, pdf, 95 p https://cmmi.tuiasi.ro/wp-

content/uploads/cursuri/suport%20curs%20MU1_conf.%20Irina%20%20Cozminca_protected.pdf

10. Cozminca Irina, Aplicatii rezolvate Magsini-unelte 1, 2024, pdf, 12 p https://cmmi.tuiasi.ro/wp-

content/uploads/cursuri/Aplicatii%20rezolvate Masini%20unelte%20%201 conf.%20Irina%20Cozminca%?20 protected.pd

f

9.2a Seminar

Metode de lucru'®

Observatii,
timp alocat

9.2b Laborator Metode de lucru!’
Introducere. Luarea in evidenta a studentilor, prezentarea lucrarilor de laborator si a 2 ore
echipamentelor de lucru, instructaj SSM.
Constructia strungului universal. Lanturi cinematice. Stabilirea schemelor | 2 ore
Studiul cinematicii masinilor de gaurit. Posibilitati de prelucrare. de lucru; 2 ore
Ciroui : - — — Culegerea datelor
ircuite de actionare hidraulica din structura masinilor unelte. . 2 ore
’ ’ experimentale;
Aspecte generale privind structura masinilor cu comanda numerica. Efectuarea graficelor 2 ore
Studiul miscérii principale pe centrul de prelucrare Okuma Genos 450V: structura si interpretarea lor. 2 ore
lantului cinematic, control, programare.
Evaluare finald. Recuperarea unei lucrari de laborator neefectuate, verificarea si 2 ore
aprecierea finala a studentilor.
9.2¢ Proiect Metode de lucru'®
1.Analiza temei de proiectare. Informarea initiala. Stabilirea datelor initiale si a etapelor 2 ore
proiectului.
2.Proiectarea cinematica a unui mecanism de reglare a turatiei lantului cinematic principal | Prezentarea sintetica
la maginile-unelte universale. a notiunilor teoretice
1. Calculul ratiei sirului de turatii si stabilirea turatiilor ISO. necesare rezolvirii
II. Stabilirea numarului de variante structurale posibile. fecirei <
.. . . 1ecarel etape, urmata
III. Ecuatiile structurale si reprezentarea diagramelor structurale. 0 10 ore
IV. Alegerea diagramei structurale optime. de lucru m(.th.d.ual’
V. Intocmirea diagramei de turatii si determinarea numerelor de dinti ale rotilor dintate cu explicatii
prin rularea unui program de calcul. suplimentare si
VI. Determinarea abaterilor cinematice ale turatiilor reale. evaluare individuala a
VII. Calculul dimensiunilor de gabarit si reprezentarea schemei cinematice a cutiei de fiecarei etape.
viteze proiectate.
3.Predarea si evaluarea proiectului. 2 ore

Bibliografie aplicatii (laborator, proiect):

1. Ispas C., Predincea N., Ghionea A., Constantin G., Masgini-unelte. Mecanisme de reglare, Ed. Tehnica, Bucuresti, 1997.
2. Tura L., Croitoru (Cozminca) 1., Carata E., Horodinca M., Masini-unelte. Prelucrari mecanice §i control dimensional, Indrumar pentru

lucrari practice, Rotaprint U.T. ,,Gh. Asachi”, lasi, 2004.
3. Cozminca 1., Indrumar proiect Masini-unelte, 2024, pdf, 22 p https://cmmi.tuiasi.ro/wp-

content/uploads/cursuri/Indrumar%?20proiect%20%20Masini-unelte conf.%20Irina%20Cozminca-protected.pdf

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Completitudinea si corectitudinea - observarea sistematica a %
FExamen cunostintelor. studentilor (teme individuale/

Coerenta logica, fluenta, forta de de echipa - temele trebuie

argumentare. efectuate in sdptamana dintre

Capacitatea de analiza, de interpretare cursuri, pregatirea unui

personald, originalitatea, creativitatea. referat - studiu de caz).

Gradul de asimilare a limbajului de - test de evaluare formativ (5 50%

specialitate si capacitatea de comunicare. | verificari pe parcursul

semestrului).

50%
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https://cmmi.tuiasi.ro/wp-content/uploads/cursuri/suport%20curs%20MU1_conf.%20Irina%20%20Cozminca_protected.pdf
https://cmmi.tuiasi.ro/wp-content/uploads/cursuri/suport%20curs%20MU1_conf.%20Irina%20%20Cozminca_protected.pdf
https://cmmi.tuiasi.ro/wp-content/uploads/cursuri/Aplicatii%20rezolvate_Masini%20unelte%20%201_conf.%20Irina%20Cozminca%20_protected.pdf
https://cmmi.tuiasi.ro/wp-content/uploads/cursuri/Aplicatii%20rezolvate_Masini%20unelte%20%201_conf.%20Irina%20Cozminca%20_protected.pdf
https://cmmi.tuiasi.ro/wp-content/uploads/cursuri/Indrumar%20proiect%20%20Masini-unelte_conf.%20Irina%20Cozminca-protected.pdf
https://cmmi.tuiasi.ro/wp-content/uploads/cursuri/Indrumar%20proiect%20%20Masini-unelte_conf.%20Irina%20Cozminca-protected.pdf

Capacitatea de a valorifica abilitatile
dobandite.

Capacitatea de a prelucra datele si
problemele enuntate.

- test de evaluare sumativ 50%
(verificare finald).

10.5b Laborator| Capacitatea de lucru in echipa,

Capacitatea de aplicare in practicd, in

Capacitatea de analiza, de interpretare
personald, originalitatea, creativitatea.

contexte diferite, a cunostintelor invatate.

- realizarea figelor de laborator (toate
lucrarile de laborator trebuie efectuate,
admitandu-se recuperarea doar a unei
lucrari de laborator restante);

- test de evaluare (colocviu de laborator).

20%

10.5¢c Proiect | Participarea la activitatea de 30%

proiectare, capacitatea de - efectuarea activitatii de proiectare;
9

documentare, aplicarea cunostintelor | ~ ﬁnahzarea prqlectllllql,
in activitatea de proiectare. - sustinerea proiectulul.

10.6 Conditii de promovare: Cunoasterea notiunilor si principiilor de baza utilizate pentru determinarea cinematicii
maginilor-unelte, a caracteristicilor constructiv-functionale si a posibilitdtilor de automatizare ale acestora.

Rezultatul evaluarii finale la o disciplina rezultd prin considerarea punctajelor si ponderilor alocate fiecdrei activitati din cadrul
disciplinei. Se vor acorda note intregi de la 10 la 1, nota 5 certificind dobandirea rezultatelor invatarii minimale aferente unei
discipline si acordarea creditelor de studii aferente acesteia.

Data completarii: 22.09.2025

Titular de curs: Conf.dr.ing. Irina Cozminca

Titulari de aplicatii: Conf.dr.ing. Irina Cozminca As.dr.ing. Neculai-Eduard Bumbu

Data avizarii in departamentul titularilor: Departamentul de Sisteme de productie digitale

26.09.2025 Director departament,
Prof.dr.ing. Catalin-Gabriel Dumitras
Data aprobarii In Consiliul Facultatii CMMI: 22.10.2025 Decan,

Conf.univ.dr.ing. Florin NEGOESCU

! Licentd/ Masterat.

2 1-4 penrtru licentd, 1-2 pentru masterat.

3 1-8 pentru licentd, 1-4 pentru masterat.

# Examen (E), verificare (V) — din planul de invatamant.

> DOB - disciplina obligatorie, DOP- disciplind optionald, DFA- disciplind facultativa;

6 Este egal cu 14 saptamadni X numdrul de ore de la punctul 3.1 (similar pentru 3.5, 3.6abc).

7 Liniile de mai jos se referd la studiul individual; totalul se completeazd la punctul 3.7.

8 Intre 2 si 6 ore. Acestea reprezintd ore didactice si nu se includ in studiul individual.

¢ Suma valorilor de pe liniile anterioare, care se referd la studiul individual.

19 Suma dintre numdrul dc ore de activitate didactica directd (3.4) si numdrul de ore de studiu individual (3.7); trebuie sd fie egald cu numdrul de credite alocat disciplinei (punctul 3.9) x 27 de ore pe credit.

Se i a discip le obli; iu a fi promovate anterior sau echivalente.

2 Tabla, vzdopl oiector, ﬂtpchart materiale didactice specifice etc.

13 Tehnica de calcul, pachete software, standuri prertmultalc uc

4 Rezultatele invaarii pr sub forma de c: i i, resp bilitate si ie specifice disciplinei. Acestea vor fi corelate cu rez invatarii pe d si de ii de licenta
(Anexa 2 din Standarde specifice ARACIS, www.aracis. ro/wn content ds/2025/04/Standarde-specifice-programe-de-studii-universitare-de-licenta_aprilie-2025.pdf). Pentru proglamele de masterat, rezultatele
invatarii sunt aferente nivelului 7 din CNC.

3 Titluri de capitole si paragrafe.

1% Discutii, dezbateri, prezentare si/sau analizd de lucrari, rezolvare de exercitii si probleme.

7 Demonstratie practicd, exercitiu, experiment.

'8 Studiu de caz, demonstratie, exercitiu, analiza erorilor etc.

7 7 d, e
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